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KEYMALFT, Keyma Endustriyel Sistemlerin muhendislik glcu ve Ar-Ge vizyonu ile
hayata gecirilmis yenilikg¢i bir markadir.

2017’den bu yana Turkiye’deki modern Uretim tesislerimizde takim tezgahlari,
makine otomasyon sistemleri, robotik cozimler ve proses ekipmanlari gelistiriyoruz.
KEYMAvurr Akilll Kaldirma Sistemleri, Uretim hatlarinda ergonomi, hassasiyet ve
verimliligi bir araya getirerek, operatorlerin is yukunu azaltirken is glvenligi
standartlarini yukseltmektedir.

Geleneksel kaldirma sistemlerine kiyasla daha hizli, hassas, stabil ve kullanici dostu
bir yapi sunan KEYMAuLFT, isletmelerin zaman ydnetimini iyilestirerek Uretim
verimliligini en Ust seviyeye tasimayi hedef edinmistir.

Uriin portfoyumuz; Akilli kaldirma sistemleri, Servo kontrolli kaldirma sistemleri
(vingler) ve Endustriyel tasima ¢dézumlerinden olusmaktadir.

Her projede 0Ozellestirilmis muhendislik ¢ozumleri sunarak endustriyel suregleri
optimize etmeye ve isletmelerin verimliligini arttirmaya odaklaniyoruz.

Kalite kontrolindeki titiz yaklagsimimiz ve mduasteri memnuniyetine bagliligimiz
sayesinde, deneyimli ekibimiz ihtiyaclariniz hususunda goérusmeye ve tam
memnuniyetinizi saglamaya her zaman hazirdir.
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@ Photoelectric Induction @ Anti Rebound
@ Suspension Mode @ Power-off Protection

.’\ Stepless Speed Change
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B Uriin Hakkinda

Hafiflik ve dayaniklligi bir arada sunan aliminyum govde ile tasarlanan Urtn, dusutk yukseklik

konfiglrasyonu, gelismis servo surtcu kontrolu ve 6zel servo motorlarin entegrasyonu sayesinde

SERVO ZINCIRLI

kaldirma performansini maksimum seviyede kullanir.

Motor milinin dogrudan baglantisi, kaldirmalarda kayma riskini ortadan kaldirarak son derece
kararli bir calisma saglar. Motor kontrol tabanli asiri yuk koruma mekanizmalari sistem guivenligini
garanti eder.

HH-V2 SERISI

Genis hiz araligi ve yluksek hassasiyetiyle 6ne ¢ikan kaldirma sisteminde minimum hiz 0,05 m/dak.
seviyesine inebilmektedir.

Kapsaml koruma fonksiyonlari ve hizli yanit karakteristigi ile cihaz glvenilir ve uzun omurli
kullanim saglar. Coklu ve esnek kontrol araylzleri gesitli is istasyonlariyla uyumlu olup, 6zellikle
hassas montaj stregleriigin ideal ¢ézimler sunar.

B Oriniin Ozellikleri

<« Akici ve titresimsiz calisma igin 6zel gelistirilen servo motor, Ustln performans ve hassasiyet
sunar.

« Sistem, soft limit fonksiyonu ile ¢arpisma riskini minimize ederken esnek bir galisma sahasi
saglar.

< Kademesiz hiz ayari ve yuksek dogruluk ile hassas konumlandirma mumkuandar.
“* Genis hiz araligiicinde minimum hiz 0,05 m/dak. seviyesine inebilir.

< DuslUk ses seviyesi ve titresimsiz isletim ile 6ne cikan sistem, elektronik surtinme
kavramasiyla tUm makinenin 6mrinu maksimize eder ve bakim ihtiyacini ortadan kaldirir.

< Coklu ve uvarlanabilir aravizleri. farkli otomasvon ve kontrol gereksinimlerine kolav

E2 Kademesiz Hiz Degisim Kolu: Dort bagimsiz hiz araligina sahip olup, her kademenin hiz tst sinir
musterinin sahadaki tretim gereksinimlerine gore 6zellestirilebilir. Hiz bilgisi anlik olarak goruntulenir.

Tablet benzeri dokunmatik baski kontrolii ve yiiksek duyarlilikli algilama ile donatilmistir. Ozellikle gok
dusuk hizlarda son derece kesin ve sezgisel kontrol sunar.

B Teknik Ozellikler
Kumanda
Ozellikler har L=l
FﬂKz;(amum Kapasite 1000 Olﬁ()z?r(‘)c"}
Standart Hiz (m/dak) 0-16 0-16 0-10 0-8 0-4
E?ﬁfé'ff}“'“mis HE 0-20 0-20 0-17 0-15 0-7.5
Vol Giig (KW) 0.75 0.75 1.1 22 75)
- ey feksimum 47518111 (Ozellestirilebilir
Kumanda Kontrol Modu Kablolu Kumanda / Kablosuz Uzaktan Kumanda
Agirlk (Kg) 25 25 32 52 62
Zincir Olgiileri (mm) 5.0 5.0 5.0 7.1 7.1
Gerilim Standart 380V (Opsiyonel 220V)

Calisma Seviyesi
(FEM/ISO)

Kablosuz Calisma Sicakligl (°C) -10°C ~55°C

3m/M6 3m/MB 3m/M6 2m/ M5 2m/M5

Uzaktan Kumanda:

Not: Yukarida verilen veriler yalnizca secim igin referans niteligindedir. Gergek degerler
Urtintin teknik etiketinde belirtilen bilgiler esas alinarak degerlendirilmelidir.
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B ois Otgiiter @irim: mm)

125kg 219 167 h<470
250 kg 346 424 219 167 296 h<470
500 kg 350 468 260 188 313 h<480
1000 kg 446 546 303 233 349 h<590
2000 kg 446 546 303 233 349 h<650
(Gift Zincir)
P Baglanti Semasi
IL_; Power supply : { 1\ \\?Prttla?g:sl control ﬁ ‘ x
O | L ‘ l—,JIj Conirolper::lant L
PE— — [t --—-—-----—--—---— ! by ! I L L i L
T T T Y i T T T

PPN

e S —— 1

S7 DCM DCM S8

HH-V2 Servo Driver

Lo -
e
LT e
— tg Trolley
s + - L1L2L3PE
[ o R—

17

W /hl PE

AN

Not: Yalnizca referans amaclidir. Gergek baglanti diizeni tGrtintn kullanim kilavuzunda belirtilen

bilgilere tabidir.
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.Ur[]n Hakkinda

Aluminyum govdeye sahip olan urun, hafif ve dayanikli yapisiyla 6ne ¢ikar. Dusuk yukseklik
tasarimi, servo surlcu kontroli ve 06zel servo motorlari sayesinde ayarlanabilir hiz

fonksiyonunu gercgeklestirebilir.

Dusuk hizlarda, geleneksel disli sistemlerinin yarisindan daha disik degerlere inebilirken;
yuksek hizlarda, geleneksel dislilerin %50’sinden daha yuksek performans saglar.

Kaldirma sirasinda titresimi dusuk, calismasi ise son derece akicidir. Kullanim esnasinda
darbe olusturmaz, ariza orani dusuktur ve tam koruma fonksiyonlariyla uzun bir Grin émru
sunar. Ayrica, otomasyon kontrolu igin kolaylik saglayan goklu yedek araytzlerle donatilmigtir.

HH-V2 SERISI
DEGISKEN FREKANSLI ZINCIRLI

B sistem Ozellikleri

% Ozellestirilmis frekans dénustiricl siriici ve degisken frekansli motor, giivenilir ve

e

istikrarli bir calisma saglar.

< Sistem, carpisma riskini azaltan ve esnek bir calisma araligl sunan soft limit 6zelligine
sahiptir.

< Hiz araligl (6zellestirilebilir) distk hizlarda geleneksel dislilerin yarisina kadar inebilirken;
yUksek hizlarda (nominal yuk %10’un altindayken) geleneksel dislilerin %50’sinden daha

yUksek degerlere ulasabilir.

KT «» Dusuk guraltt seviyesi, titresimsiz ve akici calisma ile yliksek hassasiyet sunar.

< Kapsaml ve ¢oklu koruma fonksiyonlari sayesinde glivenli ve kararli bir kullanim saglar.
Gelenekselvinglerle karsilastirildiginda daha hizli tepki slresi, daha glivenilir calisma, daha
dlsuk aniza orani ve daha uzun Grin 6mrua sunar.

< Otomasyon kontrolu icin ayrilmis ¢oklu arayuzlerle donatilmistir. Dahili uzaktan kumanda
modulu sayesinde hat Uzerindeki hareket ve konumlandirma islemleri guvenli, esnek ve

merkezi bicimde yonetilebilir.

B Teknik Ozellikler

Model 2000 kg
Ozelll kler (Gift Zincir)

Maksimum Kapasite 2000
(Kg) 1000 (Cift Zincir)
Standart Hiz (m/dak) 0/12 a/12 0/8 0/8 0.5/4
Ozellestirilmis Hiz
(m/dalk) 0/20 0/20 0/17 0/15 0/7.5
Giig (KW) 0.75 0.75 1.1 2.2 2.2
g;rgg(ﬂﬁ;ks'm“m 4/5/8/11 (Ozellestirilebilir)
Kumanda Kontrol Modu Kablolu Kumanda / Kablosuz Uzaktan Kumanda

Kolu Secenegil
Agirlik (Kg) 25 25 32 52 62
Zincir Olgiileri (mm) 5.0 5.0 5.0 71 7.1
Gerilim Standart 380V (Opsiyonel 220V)

Caligma Seviyesi
(FEM/ISO)

Calisma Sicaklig (°C) -10°C~55°C

3m/ M6 3m/M6 3m/{ M6 2m/MS 2m/ M5

QCRIRERCIEIEEL  Not: Yukarida verilen veriler yalnizca secim igin referans niteligindedir. Gergek degerler Giriiniin teknik

etiketinde belirtilen bilgiler esas alinarak degerlendirilmelidir.
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B Model Dis Olgii Tablosu

125 kg 219 167 h<470
250 kg 346 424 219 167 296 h<470
500 kg 350 468 260 188 313 h<480

1000 kg 446 546 303 233 349 h<590

2000 kg
(Cift Zincir)

446 546 303 233 349 h<650

. Baglanti Semasi

L Power supply | TUpperand T 1‘ lOptional wireless ——¢———t1——— 71— 1
lower limit | I control K K 1
1 | a o Control pendant |
L2 ! ! b 1
I [ | r h
: i alEEREN
F; 7777777777777777 Rl A i 777’7477\’7\’7 — v 1
=5 |
_2;_% HH-V2 Power conversion board I
77|PE |
(S S L -
| ‘ |
: L1 L2 L3 PE S7DCM DCM S8 :
| . . |
: HH-V2 Variable Frequency Drive |
| |
| U v w P+ PB P+ PR |
L & — —_ — _— =

=== === — - - == n

o PE |

QE Trolley |

u + L1L2 L3 PE !

(I — R _

M
LPE L PE

Not: Yalnizca referans amaclidir. Gergek baglanti diizeni trtiniin kullanim kilavuzunda belirtilen
bilgilere tabidir.
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B sistem Ozellikleri

Pi

<+ Sistem, carpisma riskini azaltan ve esnek ¢calisma araligl saglayan soft limit 6zelligine
sahiptir.

ST

» Tutma kolu ergonomik tasarimiyla konfor sunar.

od [ o3
/)
*

< Cift tarafli kontrol paletleriyle donatilmistir; tek elle kolayca kontrol edilebilir ve iki el

a

M

arasinda serbestce gecis yapilabilir.

R

< Kademesiz hiz ayari sayesinde milimetre dizeyinde hareket saglanir; hem hassas
konumlandirma yapilabilir hem de akici bir calisma elde edilir.

CALDI

I
)
D

< Akilli kaldirma sisteminin hizli, hassas ve stabil karakteristikleri tam anlamiyla kullanilir.

-
-
L
=
o
o
=
m
<
=
4
-

*» Farkli calisma istasyonlarina uygundur; yalnizca is glici yogunlugunu azaltmakla
kalmaz, ayni zamanda akilli montaji mtumkdn kilarak is verimliligini de garanti eder.

B Teknik Ozellikler

Maksimum Kapasite (Kg)

Standart Hiz (m/dak) 1/12 1/12 1/8

Ozellestirilmis Hiz (m/dak) 0-16 0-16 0-10
DZellifder POUET

Giig (KW) 0.75 0.75 1.1

(E)nglsey Maksimum Strok 28 /4

F3 Degisken Frekansl Cift Hizl

Kontrol Mod A ..
ontro odu F2 Kademesiz Hiz Degisim Kumanda Kolu

Agirlik (Kg) 23 23 32
Zincir f)lgl'.'lleri (mm) 5.0 5.0 5.0
Gerilim Standard 380V (Opsiyonel 220V)
Calisma Seviyesi

=l / MB 3 / MB 3 /M6
(FEM/ISO) m m m
Calisma Sicaklg (°C) -10°C~55°C

Not: Yukarida verilen veriler yalnizca segim igin referans niteligindedir. Gergek degerler Grlinin teknik
etiketinde belirtilen bilgiler esas alinarak degerlendirilmelidir.

. Model D|§ OlQU Tablosu (girim: mm)

B

I

(LI

| Model A B C D E_F

125kg 346 424 219 167 296 h<780
250kg 346 424 219 167 296 h<780
500 kg 350 468 260 188 313 h<790

-
%
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. Baglanti Semasi

r—-—------- - == l
Power supply Upper and

L1 lower limit ! !

| |

= | |

L3 Handheld

e —— [ _ L s | handle |

r - - I I

3 ,i\ I I l I - I 1 I o
| S i (I SRR S S S S OrYTYY T T T T T T T T T T T 1
| L1 L2 L3 PE $6 DCMDCM S7 |
| HH-V2 Power conversion board |
! L1 L2 L3 PE S6 DCM 57 S1 S2 S3 S4 S5 SG+ SG- DCM P24 |
I N N N . [ |
| _L _________ - - - - = = = = - - -
| 11 L2 L3 PE S6 DCM S7 S1 S2 S3 S4 S5 SG+ SG DCM P24 I
| |
| I
| HH-V2 Servo Drive !
| |
| P+ PE P+ PR v w 1
A

PE

Not: Burada verilen bilgiler yalnizca genel referans niteligindedir. Kesin teknik verilerigin trtin
kilavuzunda belirtilen degerler esas alinmalidir.
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B sistem Ozellikleri

< Hafif ve dayanikli aliminyum gdvdeye sahiptir.

< Endustriyel islemcilerle kontrol edilen servo sistemimize ait 6zel teknoloji sayesinde, HH-
H3 serisi calisma istasyonu tipi akilli ving, kaldirma hizini ve montaj hassasiyetini 6nemli
olcude artirir.

% lleri teknolojiyi insan hareket komutlariyla entegre eden bu sistem, agir yiklerin

tasinmasini kolaylastirir.

HH-H3 SERISI
iS ISTASYONU

< Akilli ving, Uretim verimliligini en Ust duzeye ¢ikarirken, operator tzerindeki fiziksel yuki
azaltir. Ayni zamanda Urun hasar oranini ve endustriyel kazalari da minimize eder.

B Teknik Ozellikler

01 TUTMA / ASKIDA GIiFT MODE

Tutma Modu:

Ergonomik prensiplere gore tasarlanmistir. Tek elle kolayca kullanilabilir.

KEYMAur % Aski (Stispansiyon) Modu:

» Ergonomik tutma kolu sayesinde sistem rahatga yonlendirilebilir; yukler dogrudan istenen
hassas konuma tasinabilir. Aski (stispansiyon) moduna otomatik veya manuel gecis
secenegi.

02 KADEMESIiZ HIZ AYARI / KONTROL EDILEBILIR HIZ

@ Hiz degisimi, operatoruin hareketine duyarli sekilde kademesiz olarak ayarlanir. Bu 6zellik
farkli hiz seviyeleri gerektiren hassas konumlandirma islemlerinde maksimum kontrol ve
verimlilik saglar.

03 HASSAS KONUMLANDIRMA FONKSIYONU

Hassas konumlandirma 6zelligi sayesinde, operatorler kirilgan ve yluksek hassasiyet
gerektiren ekipmanlari glivenli ve purluzsuz bir sekilde tasiyabilir.

04 GUVENLI VE GUVENILIR

@ Asiri Yiik Koruma Fonksiyonu:
Asiri yuk durumlarinda devreye giren otomatik agirlik algilama sistemi, kullaniciyi uyarir ve
sistemi guvenli sekilde durdurur. Bu sayede hem ekipman hem de operatdr korunur.

@ Fotoelektrik Algilama Fonksiyonu:

Tutma kolundaki entegre fotoelektrik sensor, operatorin varligini algilayarak yalnizca guvenli
durumda ¢alismaya izin verir.

Bu sayede hem operator guvenligi saglanir hem de sistemin yanlislikla devreye girmesi
engellenir.

@ Geri Tepme Onleyici Fonksiyon:

Ani yuk degisimlerine karsi gelistirilen geri tepme 6nleyici sistem, kontrolsliiz hareketleri
engelleyerek operasyon guvenligini artirir.

@ Gug Kesintisi Koruma Fonksiyonu:

Guc kesintisi durumlarinda devreye giren otomatik guvenlik freni, yuki sabit konumda
tutarak disme riskini ortadan kaldirir. Bu sayede hem operator givenligi hem de ekipman
korunmus olur.

(F) Soft Limit Fonksiyonu:

Soft limit teknolojisi, hareket sinirlarini hassas sekilde tanimlayarak carpisma riskini
minimize eder ve operatore genisletilmis, kontrollu bir calisma alani saglar.
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B Teknik Ozellikler

Model
Ozellikler

Maksimum Kapasitesi

(Kg)

Kaldirma Hiziim/dak) 0-16 0-16 0-10
Gug (KW) 0.7:5 075 1.1

Sl A 2814

Kontrol Tipi Eksenel Kayar Tutma Kolu

Agirlik (Kg) 27 27 36
Zincir Ozellikleri (mm) 5.0 5.0 5.0
Gerilim (V) Standart 380V (Opsiyonel 220V)
gaElSTS%s;eViyeSi 3m/M6 3m/M6 3m/M6
Calisma Sicakligi(°C) ~10SC~=55°C

Not: Yukarida verilen veriler yalnizca segim igin referans niteligindedir. Gergek degerler tGrlinun teknik
etiketinde belirtilen bilgiler esas alinarak degerlendirilmelidir.

B s Oigu Ozellikteri @irim: mm)

990mm
(standard configuration)
995mm
(standard configuration)
Customizable

d

125/ 250 Kg Serisi Uriin Ebatlari

. Baglanti Semasi

Power supply

r-——-4v4+-¢4---- .
| L1 L2 L3 PE S6 DCM DCMS7 st s2 s3 DoM |
| HH-H3 Power Conversion Board I
| L1 L2 L3 PE 56 DCM S7 S1 S2 53 54 S55G+5G-DCM P24 !
L A oL _ __ X _ _iLLLLiLL L |
- - 4)7 7777777777777777777777777 -
! L1L2L3 PE S6 DCM S7 S1 52 53 54 555G+5G-DCM P24 !
| |
I |
; HH-H3 Driver |
: P+ PB P+ PR U v ow :
| S — —r N e e A e — 4(1\7 —_ e e —

+ PE

Not: Burada verilen bilgiler yalnizca genel referans niteligindedir. Kesin teknik veriler igin Griin kilavuzunda
belirtilen degerler esas alinmalidir.
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B Uriin Ozellikleri

Ml

\ SIST!

A
~

= |
=
=

Soft Limit Fonksiyonu

Hassas Konumlandirma

Fotoelektrik Algilama

Tutma Modu

Asirn Yuk Korumasi

Geri Tepme Onleyici

CALDIRM

)
)

IS ISTASYONU

|

HH-B5 SER

Aski (Stispansiyon) Modu Gug Kesintisi Korumasi

\KILL.
®0®e

A
~

Kademesiz Hiz Ayari

® @ o ®

B Teknik Ozellikler

Model
Ozellikler

KEYMA.~

Maksimum Kapasite (Kg) 10

Standart Hiz (m/dak) 0-16 0-13 0-11 0-10 0-8
Gug (KW) 0.55 0.75 1.1 1:5 1.5
([:lk)ey Maksimum Strok 28/4

Kontrol Modu Eksenel Kayar Tutma Kolu

Agirlik (Kg) 40 40 45 45 45
Zincir Olgleri (mm) 5.0 5.0 6.3 6.3 6.3
Gerilim (V) Standart 220V (Opsiyonel 380V)
g:a;;l;j;'lsaos;ewyesn 3m/M6

Calisma Sicaklig (°C) -10°C~ 55°C

Not: Yukarida verilen veriler yalnizca se¢im igin referans niteligindedir. Gergek degerler trliniin
teknik etiketinde belirtilen bilgiler esas alinarak degerlendirilmelidir.

B Oter

320

1030 mm
(standard configuration)
Customizable
(standard configuration)
Customizable

100/ 200 Kg Serisi Uriin Ebatlari

300/500 Kg Serisi Uriin Ebatlari




. Baglanti Semasi

Y KEYMALIFT
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Power supply AC220V Upper and lower p L: EJ
limit Optional two-speed wireless £s
] control
‘ L s /
w1 ‘ X5 | 1 Az A A 4
[ X 1 z 4
| W2
L &l I’ I! pe) 2 ) w8 g ! 2 A
Fi i TP T T b ¥ b N N T
L N PE S7 DCM s8 $1 52 s3 DCM
HH-B5 Driver
P+ PB P+ PR U v w i
EPUNPEP NP %20 L1 Lz L ORI
e K ITH K 2 ok el 2 3 I ERET
W3
g g g
[ 8 » A
S'gnal. Coaxial
s CONVersion
] - ernroos I handle
] b3 i
[T —— s afﬁ
NS MO01

PE
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. Sistem Ozellikleri

o,

% HH-B3 Serisi, zincirli yapi yerine gelik halatli sistem benimsenerek daha ylksek
hassasiyet gereksinimleri ve daha hizli galisma hizi saglanmistir.

IS ISTASYONU

« Akl yazilimsal limit 6zelligi, carpisma riskini en aza indirerek esnek bir calisma alani
imkani sunmaktadir.

«» Sistem, 30 m/dk’ya kadar ulagsan maksimum hiz ve 0,05 m/dk’ya kadar hassas kontrol

imkani ile operatorun hassas cihazlari ve kirilgan trunleri kusursuz bir sekilde hareket

oo
LU
n
©®
Q@
I
I

ettirmesine olanak tanir.

<+ Birden fazla ¢elik halatin kalin halatlar halinde sarilmasi, ddnmeyi dnleyerek daha yluksek
stabilite saglar.

< Planet reduktor ile donatilan yapi ise galisma sirasinda gurlltlyu azaltarak sessiz ve

konforlu bir deneyim sunar.

B Teknik Ozellikler

Model
Ozellikler

Maksimum Yik Kapasitesi 600
(kg) (Cift Halat)

* Tutma Modunda
Maksimum Kaldirma Hizi 35 29 25 10
(m/dak)

. .
Maks_lmum Kaldirma Hizi 25 25 18 9
- Opsiyonel
Gug (Kw) 0.8 0.8 1.1 1.1
Dikey Maksimum Strok 55 25 25 1.6
(m)
Kontrol Modu Eksenel Basingli Tutma Kolu
Agirlik (Kg) 40 43 45 47
Gerilim Standart 220V (Opsiyonel 380V)

Tutma Modu Calisma Seviyesi
(FEM/ISO) 3m/M6 3m/M6 3m/M6 2m/M5
Calisma Ortam Sicakligi o o
Aski (Siispansiyoh)) (Yogusmasiz) -10°C-55°C

* 1. Belirtilen hiz degerleri yalnizca referans amacglidir. Gergek degerler Urlin etiketinde belirtilen bilgiler esas

)

KademesizHiZ alinarak degerlendirilmelidir.
2. Enyuksek ve en duslik hiz degerleri, kullanim ihtiyaglarina gore opsiyonel olarak 6zellestirilebilir.

Has ol Not: Yukaridaki teknik veriler segim rehberi olarak sunulmustur. Nihai degerler trtunun teknik etiketinde

Konumlandirma!

D)

belirtilen bilgiler esas alinarak degerlendirilmelidir.

Asir Yuk . Olguler

Korumasi

Fotoelektrik
Algilama

381

Geri Tepme
Onleyici Sistem)

Giic Kesintisi
Korumasi

OISR VY,

1200
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. Baglanti Semasi

Power supply

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 1
ol [ *

K3 |

Optional two-spead Control !

| wired/wireless control pendant |

|

_____ S SR G S SE S
______<[__ — — — - - -

|

T T T T T |

s2 S3 sS4 S5 s6 59 DCM |

|

HH-B3 Driver }
|

|

[ = |

|

LPE

Not: Burada verilen bilgiler yalnizca genel referans niteligindedir. Kesin teknik veriler igin Urtin kilavuzunda
belirtilen degerler esas alinmalidir.
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. Manuel Ray Tasiyici (Trolley) Sistem

/ 215

KEYM Auier

RAY TASIYICI

—
b,
180

155
I
[

Maksimum Tam Yiikte Bosta
Kapasite CalismaHizi | Galisma Hizi
(Kg) (midak) (m/dak)

Agirhk
(Kg)

2200 2200 121 15 8

. Baglanti Semasi

e
1PH AC220-440V
Power input | |
— =~ PE
= oy ‘
R L3 Trolley
— =02 |
=LA
3PH AC220-440V | X1 X2 X3 CME ‘ \
Power input Al ,b,«’ A )"1 ‘*‘nz A1 2 ,\L,L‘ L L
LER PR 11 T [ ()
1 cue slawspecsonten. ONTFOLLINE i Cross limit switch signal
:f i;gicj::;itse ::.;n P L For selecting, standard without
X2 X3 CME Highapeed an right M reserved interfaces
MDY I -
M (17 } .
High and low voltage 102 . / ]
levels to control PE

Not: Burada verilen bilgiler yalnizca genel referans niteligindedir. Kesin teknik veriler igin tUrtin kilavuzunda
belirtilen degerler esas alinmalidir.
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Uriin, kiigik hacimli uygulamalar igin uygundur. Kaldirma
mesafesi ylksek degildir ve operatérler yiki dogrudan
erigerek kolayca kontrol edebilir.

Uriin, kiiglik hacimli uygulamalar igin uygundur. Kaldirma
mesafesi dislk oldugundan operatorler yiki dogrudan
erigerek kolayca kontrol edebilir.

Uriin, kiigiik hacimli uygulamalar igin uygundur. Kaldirma
mesafesi dislk oldugundan operatérler yikii dogrudan
erigerek kolayca kontrol edebilir

01 Ana Makina

"\_02 Spiral Kablo

01 Ana Makina

"\_02 Spiral Kablo

01 Ana Makina

\_02 Spiral Kablo

07 ElTipi Tutma Kolu
(F2Kademesiz Hiz Ayan /
F3 Degisken Frekansli CIft Hiz)

03 B4 Eksenel Kayar
" TutmaKolu \ 04B6Tutma Kolu
.05 Kanca “\.05Kanca "\.05 Kanca
Uriin, operatbrlerin dogrudan erigemeyecegi yiksekliklerde ve | Urin, operatérlerin dogrudan er yeceg| lerde ve | Uriin, op lerin dogrudan erigemeyecegi yiksekliklerde ve
biyik  hacimli  uygulamalarda  kullamma  uygundur.|biyik  hacimli  uygulamalarda  kullanma  uygundur. | blyik  hacimli  uygulamalarda  kullanima  uygundur.

Tutamak, ana makineye bagimsiz bir kumanda kolu kutusu
aracilgiyla baglanarak kontrolin giivenli ve etkin sekilde
saglanmasina imkan verir.

Tutamak, ana makineye bagimsiz bir kumanda kolu kutusu
aracilifiyla baglanarak kontrolin glvenli ve etkin gekilde
saglanmasina imkan verir.

Tutamak, ana makineye bagimsiz bir kumanda kolu kutusu
araciliglyla baglanarak kontrolin givenli ve etkin sekilde
saglanmasina imkan verir.

01AnaMakina

02 Spiral Kablo
08 Sinyal Kablosu

06 B1 Tip Bagimsiz
Kumanda Kolu Kutusu /1

05Kanca /!

09 B7 Ayn Kumanda Kolu

01Ana Makina

__028piralKablo
08 Sinyal Kablosu
06 B1Tip Bagimsiz :
Kumanda Kolu Kutusu

05Kanca /

01Ana Makina

02 piral Kablo

08 Sinyal Kablosu

06 B1Tip Bagimsiz
Kumanda Kolu Kutusu

05Kanca /

10 E3 Kablosuz Kademesiz 11T1Tam Dokunmatik Kontrol
Tablet Pres Tipi Kumanda | Unitesi
5 10 E3 Kablosuz Kademesiz 11T1 Full Dokunmatik
03 B4 Tipi Tutma Kolu 0486 Tipi Tutma Kolu 07 ELTipi Tutma Kolu 09 B7 Bagimsiz Tutma Kolu o —
(OpsiyonelSecenek) Tablet Pres Tipi Kumanda Kontrol Unitesi
. . siyonel Segen
(Standard) (Opsiyonel Segenek)) (Opsiyonel Segenek)) psyonetseg (Opsiyonel Segenek)) (Opsiyonel Segenek))
(Pnomatik devre harig) (Pnomatik devre harig) F2 Kademesiz Hiz Degisimi / Standart
F3 Degisken Frekansli Cift Hizli
01 Ana Makina Sinifi 05 Kanca ve Doner H1 Elektrik ; . ) " : .
Aksamlar Kayma Halkas (Segenek) Baglanti Bileseni 08 Sinyal Kablosu Opsiyonel Eklentiler
125Kg  250Kg  500kg Déner Emniyetli 0.5mstandart 2m (Segenek) Kablosuz Uzaktan Kumanda
Aksamlar Sabitleme Kancasi
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Operator erigiminin mimkan oldugu disik kaldirma
mesafelerinde glivenli ve pratik kullanim sunar.
Ergonomik tasarimi sayesinde dogrudan midahale
gerektiren uygulamalarda ideal ¢ozimdiir.

Operator erigiminin mimkun oldugu disuk kaldirma
mesafelerinde glvenli ve pratik kullanim sunar.
Ergonomik tasanmi sayesinde dogrudan miidahale
gerektiren uygulamalarda ideal ¢oztimdiir.

Calisanlann erisemeyeceg ylkseklikler ve biylk haciml
ekipmanlar icin uygundur. Tutma kolu, ana Uniteye ayn bir tutma
kutusu Uzerinden entegre edilerek esnek montaj imkani sunar. Bu
yapi, hem erisim giivenligi hem de modiiler sistem tasanmi
agisindan avantaj saglar.

01 Ana Makina

02 Spiral Kablo

03 B4 Tip Kumanda Kolu

~._ 05Kanca

01 Ana Makina

02 Spiral Kablo

04 B6 Tip Kumanda Kolu

. 05Kanca

01 Ana Makina

02 Spiral Kablo
10 B1Bagimsiz Tutma
Kolu Kutusu

08 Baglanti
Adaptor Kablosu

05Kanca -~

07 B7 Taginabilir Tutma Kolu

Operator erigiminin mimkiin olmadig yliksek konumlar ve
genis hacimli uygulamalar icin tasarlanmigtir. Tutma kolu, ana
Uniteye ayn bir tutma kutusu {izerinden baglanarak esnek ve
glvenli birkontrol ¢oziimui sunar.

Sistem, basing kontrollii calisma prensibiyle donatitmitir. Ug
baglant Uinitesine entegre edilen tutma kolu, modiler tasanmi
sayesinde Gzellestirilebilir. Genisletilebilir yapisi, farkl kullanim
senaryolanna kolayca uyum saglar.

01 Ana Makina Siniflandirmasi

/01 Ana Makina

02 Spiral Kablo

_10B1Bagimsiz Tutma

/" KoluKutusu

05Hook

09 E3 Kablosuz Kademesiz
Tablet Presi Tipi Tutma Kolu

01Ana Makina

02 Spiral Kablo

10 B1 Bagimsiz Tutma
" Kolu Kutusu

06 H1 Elektriksel
Kayma Halkasi /

Kullanici Segimli /’

10T1 Tam Dokunmatik Kontrol / “

Unitesi

100Kg 200Kg 300Kg 500Kg

09 E3Kablosuz Kademesiz Tablet

11T1 Tam Dokunmatik Kontrol

03B4Tip Kumanda Kolu |~ 04B6TipKumandaKolu 07 B7 Ta§lnablllerUle? Kolu Presi Tipi Tutma Kolu Unitesi
(Standart) (Opsiyonel Segimli) (Opsiyonel Segimli) (Opsiyonel Segimli) (Opsiyonel Segimi)
(Pnomatik devre haric) (Pnomatik devre harig)
Standart
05 Kanca ve Déner H1 Elektriksel Kayma Halkasi Modiiller Arasi Raf Baglanti . : )
Aksamlar (Opsiyonel Segenek) Unitesi Opsiyonel Eklentiler 08 Sinyal Kablosu
2
Déner Emniyetli Kablosuz Uzaktan Kumanda S?;(;:n OpsiymeTSeoenek
Aksamlar Sabitleme Kancasi

" §

\
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Kompakt yapidaki Urtinler ve operator erigimiyle
uyumlu kaldirma mesafeleri i¢in optimize edilmistir.

Yiiksek hacimli rriinler ve calisanlann dogrudan erisemeyecegi
yukseklikler icin uygundur. Ug baglanti aparatina entegre
edilmis bir tutma kolu igerir. Tutma kolu, ana Uniteye H1
elektriksel kayma halkasl araciigiyla baglanmistr.

Calsanlann dogrudan erisemeyecegi yilkseklikler ve biiylik
hacimli drtinler icin uygundur. Sinirt ylikseklik aralginda dikey
olarak asilan ekipmanlar icin idealdir. Ug baglant aparatina
entegre edilmis bir tutma kolu igerir.

_ 01AnaMakina

02 Celik Halat
03 Spiral Kablo

_ 04 B6 Tip Kumanda Kolu

05 Kanca

~ 01AnaMakina

02 Celik Halat
06 H1 Elektriksel Kayma

Halkasi

03 Spiral Kablo

08 Sinyal Kablosu

plad Ak 1N 1
b

Kullanici Segimli

07 B7 Taginabilir TutmaKolu ~~ /

01 Ana Makina

02 Celik Halat

03 Spiral Kablo 06 H1 Elektriksel Kayma
Halkas!
08 Sinyal Kablosu /

’

/

Kullanici Segimli

09 E3 Kablosuz Kademesiz |
Tablet Presi Tipi Tutma Kolu /

Genis strok mesafeleri ve calisanlann  dogrudan
erisemeyecedi yiikseklikler icin uygundur.Biylik hacimli
sistemlerde kullanima elverilidir. Tutma kolu, ana makinenin
altina dikey olarak asilmigtir. Uzaktan kumanda ile kontrol
edilir.

Sistem, basing kontrollli calisma prensibiyle donatilmigtrr.

Ug baglanti initesine entegre edilen tutma kolu, modiler tasanmi
sayesinde Ozellegtirilebilir. Genisletilebilir yapisi, farkli kullanim
senaryolanna kolayca uyumsaglar.

01 Ana Makina Siniflandirmasi
02 Celik Halat Uzunlugu

4 01AnaMakina

02 Celik Halat >

09 E3 Kablosuz Kademesiz
Tablet Presi Tipi Tutma Kolu

06 H1 Elektriksel
Kayma Halkasi

e

100Kg  200Kg 300Kg 600 Kg

5m 7m/8m lhtiyaca Ozel 6m/ intiyaca Ozel

01AnaMakina

02 Celik Halat

03SpiralKablo /3 06 H1 Elektriksel

ayma Halkasi

08 Sinyal Kablosu /
4

Kullanici Segimli

05Kanca
10T1 Tam Dokunmatik
Kontrol Unitesi
09 E3 Uzaktan Kontrollii . . .
04 B6 Tutma Kolu 07 B7 Taginabilir TutmaKolu | Kademesiz Tablet Presi il 10 T1 Tam Dokunmatik Yik Tagima Arabé[an Icin Yapisal
(Standart) (Opsiyonel Segenek) TutmaKolu Kontrol Kolu Baglanti Uniteleri
(Opsivanel Secenek) (Opsiyonel Segenek)
(Pnématik devre haric) w 4015
Standart w
KBK1 Aliminyum Ray C65
Tavan Askili Montaj | Baglanti Levhasi1
Penell (38mm Agikik) Aski Plakas!
. X 05 Kanca ve Doner H1 Elektriksel Kayma Halkasi .
Opsiyonel Eklentiler Aksamlar (Opsiyonel Segenek) 08 Signal Kablosu 4013
05 2m e
Kablosuz Uzaktan Kumanda Déner Emniyetli Svandr:n Opsiyone Sogenek| n ' %o X0
Aksamlar ~ Sabitleme Kancasi
& \_\\ KBK 2 Aliiminyum Ray C80
. | Baglanti Levhasi 2
e /;:':gl:%mal (24mm Agiklik) Aski Plakas!
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. Eklemli ve Bomlu Ving Uygulamasi

UYGULAMALARI
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. Konsol Ving Uygulamasi
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Adres:
E-mail:
Telefon:
GSM:

KEYMA.rr

Driven by Precision

KEYMA ENDUSTRIYEL SISTEMLER
MAKINA SANAYi VE TICARET LiMITED SIiRKETI

75 Y1l Sultandere Mah. Kars Sk. C12 Blok, No. 21, Odunpazan/Eskigehir/TURKiYE
keymalift@keyma-tech.com

+90 222239 0878

+90 506 793 2726
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